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1. Annexes

Annexe 1 : Versions Logiciels et matériels utilisés pour ce manuel

Matériels :
Fabricant référence Type Version Version Firmware
Hardware
Phoenix Contact 2718701 IL CAN BK-TC-PAC
Logiciels :
Fabricant référence Type Version
Proface GP-Pro EX
Annexe 2 : Révision document
Version en cours : 1.0
Version Date Opérateur Commentaires
1.0 17/02/10 D. Cabaret Création
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2. Introduction

Ce document décrit la mise en ceuvre d’'une communication entre un barreau InLine CanOpen et un afficheur Proface
(GP3000).

La suite du document se compose de deux parties: le paramétrage du barreau CanOpen et le paramétrage de
I'afficheur.
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3. Paramétrage du barreau CanOpen

3.1. Généralités

Dans notre application, le barreau CanOpen comprend :

Une téte CanOpen (IL CAN BK-TC-PAC),
16 entrées T.O.R. (IB IL 24 DI 16-PAC),
16 sorties T.O.R. (IB IL 24 DO 16-PAC),
2 entrées analogiques (IB IL AlI2/SF-PAC),
2 sorties analogiques (1B IL AO2/SF-PAC).

3.2. Raccordement électrigue

Le raccordement du barreau CanOpen doit se faire de la maniére suivante :

CAMH
Drain
CANL
-

(e oo we/

__ e I

UBK Ur.-'l US
FE =

7BOG6AD10

La tension d’'alimentation est un 24VCC. Une fois le barreau CanOpen alimenté, les Leds UM et US doivent s’allumer en
vert fixe. Si ce n'est pas le cas, vous devez vérifier votre raccordement.
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3.3. Raccordement du réseau CanOpen

Le raccordement du bornier réseau du barreau CanOpen doit se faire de la maniére suivante :

Il est préférable d'utiliser un cable CanOpen standard et de respecter le code des couleurs, a savoir :

Le fil blanc sur la borne CAN H,

Le fil bleu sur la borne CAN L,

Le fil noir sur la borne V-,

Le blindage du cable sur la borne Drain.

Il n'est pas nécessaire de raccorder le fil rouge sur le V+.
Vous devez, bien évidemment, raccorder la SUB-D9 de l'afficheur en utilisant la méme correspondance de fils.

Si le barreau CanOpen est le dernier sur le réseau, vous devez ajouter une résistance de fin de ligne de 120 Ohms entre
le fil CAN H et le fil CAN L. Celle-ci n'est pas intégrée a la téte.
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3.4. Configuration du barreau CanOpen

La configuration du barreau CanOpen se fait de la maniére suivante :

e Mettez hors tension le barreau CanOpen (débranchez simplement le connecteur d’alimentation de la téte),
e Assemblez les modules afin de constituer le Barreau CanOpen,

IL CAN BK-TC-PAC
IB IL 24 DO 16-PAC
IB IL Al 2/SF-PAC
IB IL AO 2/SF-PAC

IB IL 24 DI 16-PAC

MR

81|14 . B4 20014 20 11 24 1.4 21 14 24

¢ B2 932 22(12 22 1.2 22 1.2 22 12 22

3 83|13 233 3 73 B3 43 23(13 23 1.3 23 1.3 23 13 23

14 24 14 B4)14 - B4 14 24(14 24 1.4 24 14 24 14 24

15 2535 85|15

6 46 5.6 66 7.6 86|16

e Basculez tous les switchs sur OFF,

e Alimentez le Barreau CanOpen (branchez simplement le connecteur d’alimentation de la téte). La
reconnaissance des modules par la téte se fait & ce moment la. Les Leds D des modules vont clignoter en vert.
Lorsque la téte a reconnu tous les modules, les Leds D vont passer en vert fixe,

e Mettez hors tension le Barreau CanOpen (débranchez simplement le connecteur d’alimentation de la téte),

e Basculez les switchs 1 a 7 afin de coder 'adresse de I'esclave (switch 1 sur ON et switchs 2 a 7 sur OFF dans
notre application car esclave N°1),

e Basculez les switchs 8 a 10 afin de coder la vitesse du réseau CanOpen (switchs 8 a 9 sur ON et switch 10 sur
OFF dans notre application car vitesse=500K),

A partir de ce moment, le Barreau CanOpen est prét.
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4. Paramétrage du barreau CanOpen

4.1. Généralités

Le raccordement électrique et le raccordement du réseau CanOpen de l'afficheur, doit se faire conformément aux
préconisations du constructeur.

Utilisez de préférence une SUB-D9 CanOpen car celle-ci integre une résistance de fin de ligne. Si I'afficheur est le
premier équipement du réseau, pensez a activer la fin de ligne.

4.2. Confiquration de I'afficheur

La configuration de I'afficheur se fait de la maniére suivante :

e Lancez l'atelier logiciel GP-Pro EX et créez un nouveau projet,

7 GP-Pro EX

Projet (F)  Afficher (V) Aide (H)

[ Pararmétres {.# =
I IﬂeﬁSXSléme,J,,L fodifier J))UQ Apercu J))l@ Slmulatan)}L

T Transtérer [
iy J)}L% Surve\Her

D H|SB 0 R | 3|5 DB XY -|E

‘ Paramétres systéme

Options
Tupe dafficheur
Type dafficheur #* Bienvenue sur GP-Pro EX 1. - 1
Gl ALl
Afficheur E v(
»
Programmes logiques GP.Pra A © Nouveau
Video/Film () Ciger un projet selon lexemple
Police Active_Alaim_Detail Block. pre
Alarm_History_Display prs
AT e e High Functionalty Soreen S ampls_WGa, prs
Liste des périphérques/automates
Pénpherique/tutomate ) Duwtir un projet existant
Imprimarte
— () Duwtir un projet récent
Equipement d'entreée
T EssaiPhoenis. prs
Script Trancheuse. prs
_Trancheuse.prs
Filote E45 FOUR caontinu pre
Serveur FTP
Modem
Module vidéo
)
& JiE | >
"B Paramétres [ Adiesce [ Liste doia |19 Liste desur | @ optia [ 5 Liste | 38 Bome |
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e Sélectionnez votre afficheur (un GP3000 dans notre application),

Frojet (F)  Afficher (V) Aids (H)

{ E::Xg?;:sj,,[(# odifier, J)}UQ Apercu J)}@ 5\mu|atlunJ))£ T{::ifﬂ‘?;irj,,ﬂm 5uws|l|arJ
DeH3B0REm ¢ 3[s @ @aHX[Y| 8=

‘ Paramétres systéme rx ‘

Type dalficheur

Type d'afficheur # Bienvenue sur GP-Pro EX

Afficheur Afficheur

cP-ProlE’ e

Programmes logiques

Widéa/Film | GP-33 5eries
Folice Moddle |AG P-3300L-CA1M
Paramétres de péiphérioue Orientation Révision ‘ Figw. ™4 ou ultérieure
Liste des pérphériques/automates Spéciications
Périphérque/tutomate Taille de I'écran B.7 pouce
Iiaitari Résalution 320x240 pixels (AVGA]
Afficheur Monochiome LCD
Equipement d'enties Couleur d'affichage Nair et blanc{16 tons)
Serpt I émaire inteme E Mo
Mémoire de sauvegarde 320 Ko
ekl COM1 RS-232C/R5-422(R5-485)
Serveu FTP CoM2 RS-422(RS-485)
’ USE 1 ports
Modem > LaM 1 ports
Madule vidéao Carte CF Dispanible

Entrée vidéo Aucun

Cails inteme CAMopen Master

[ PracedontB) | [ SuvantiM) | [ Annuler

)

7& Paraméties @ ALdresse \ Liste d'écra \@ Liste de sur |

Options x

ol |

il | >

ol [
@ Optio l?/ Liste |ﬁ BﬂTta|

e Sélectionnez votre mode de communication,

GP-Pro EX

Projet (F)  Afficher (V)  Aide (H)

[ E::X’EE%?J”[{# todifier J)}EQ Aperpu J)}@ E\mulatlunJ)){ -I—{:E?L?;irj))“m SuwslllarJ
DeHSB0R (e s |5 DR X|V B

‘ Paramétres systéme rx |

Type dafficheur

¥ Bienvenue sur, GP-Pro EX

cr-Frol!

Tyvpe dafficheur
Afficheur Périphérique/tutomate

Programmes Iogiques Nombre de périphériques/automates
Vidgo/Film

Police

Paramétres de périphérique
Liste des périphériques/automates
Périphrique/Automate
Imprimante

Equipement d'entree

Uliliser I zone de 2 Intormations sur le périphérigue

Seript

Filote E/5
Serveur FTP
Modem

Qv

Module vidéo

[ Précédent [B] ] [ Parameties de communication ] [ Nouvelle logigue ] L Nouvel éclani Annuler

Liste décra | B3 Liste de sur |

"B Paraméties [[ Adesee |

Optiong nx

o

i | 3

<
@ 0Optio |17 Liste | 8 Baite |
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e Votre projet est créé,

Projet (F)  Edition (E)  Afficher () Outils awancés (R) Dessiner (D) Objets(F) Ecran(3) Aide(H)

L. EZr:yn;z"ﬂfjJ»[g Modifier ]»“Q Apergu J»L SJmuIationJ))L T{::ﬁﬁ:rj»“[x] SuweillarJ
DoE(&RB0R[af ¥ s D@ X|Y[0: FIE [kal- /D OO - | B KA
& EEE =l ¢ 0BV REF=zBRELDR ¥

HralituopppmE

ecians I Base 1(Sanstitre) [ | b |[opfons x|
E— B oo e e T | s de b

éthode de recherche | Titre vl nﬁ' A ‘ﬂ
Affiner la recherche I:l FRechercher Hom de 'attribut | Yaleur
Prop .
a R x E Type d'&cran Ecrans
Ecran 1
£33 Ecrans de base Titre Sans titr
& BOOT (Sans tire] Couleur d'amiére-plan I 0
! Clignotement Aucun
@ Ecrans fenéte Maotif Auct
523 Ecrans logiques # Image d'arrigre-plan
Fichier ariginal
INIT [ans tire)
MAIN [Sans tire]
EBES
EEooCaM (Sans tire]

& [ | >
@ optio |7 Liste \& Eaite |
7| Dessin suivant Frécédent Madifier ez at. Menu Plein écran Simulation

+ 484, 353 AGP-3300L-CATM

ﬁ Paramétres |ﬁ Adresse Liste d'écra @ Liste de sur |
[F1] Manuel [F2] Modifier 1e test

Ohjet précéds..

e Sélectionnez I'onglet ‘Parametres’ et cliquez sur ‘Pilote E/S’,

Projet (F) Edition (E)  Afficher () Outils awancés (R} Ecran(S) Aide (H)

Paramétres C = h f . - f Transférer. ( \
M»L@ Madifier J»“Q Epercu J»L@ Slmu\atlonJ)}L e J»U[!] SumeMerJ

DFE|50 DR (@ @(f ¥[8 @@ X[V |w -|&
[ Paramétres systéme B x| Afficheur Options 1 x
X Série GP3000 Series
W Modzle AGP-3300L-CATM Rév. 4 ou uitérisure
Tupe dafficheur Orientation Papsage * =1
f vy
Adficheur
(FEEAE Ajouter un pilote E/S Supprimer le pilate E/5 Mo de ['attribut |\v’a\eur
Programmes logiques
Vidéo/Fin Pilate int. 1 ‘
EcranEAS
Eolice

CANopen master Bibier bS50 klpe
Rév. : 10067 1D neeud: 127

Esclaves assignés

D

Paramétres de périphérique

Liste des périphérigues/automates

Périphérique/futomate

Nom prochuit Rév. | Dbligaloie | Alias Touche

Imprimante
Equipement d'entrée
Seiipt

Pilote E/5

Serveur FTP
Hodem

Module video

< il | %
"B Paramatres [[f Adesse B Lite décra | B8 Liste de sur | @ Optio [ Liste [ 9 Boite |
Maruel Meru Plein écran Sirmulation
AGP-2300L-CATM
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e Cliquez sur ‘Gestionnaire de catalogue’. Cela va vous permettre d'importer le fichier *.EDS’ de la téte CanOpen,

a2

ar oy Jeney

Gestionnaire de catalogues

Périphériques enregiztrés Infarmations sur le périphérique
Marn produit D procut | Fournisseur ID fournisseur | N* révis Paramétre Valeur |
MDD JEAD3F Ew-ELRODRIVE | 5 CIé de catalogue | mdxh_Fu_17 E
Muméro produit TE4DIF
Iam fournisseur SEW-EURODRIVE
Muméra fournizs... |59
Muméra révizion |1 =
Code d'ardre 8277311
Débits en baud (.. 1000, 500, 260, 125
Wersion EDS 4.0
Description ECS MO B
Cree par miark Ziegler
Créé & 041112003 14:13 b
oclifié par EEMKIBiene MO B 2000(Zie] w
¢ i ¥ € i =
Operations de périphérique Opérations de catalogue
[ Importer ] [ Supprimer ] [ Renommer ] [ E xporter ] L Importer J [ E xporter ] [ Fermer ]

e Cliguez sur ‘Importer’, puis sélectionnez le fichier *.EDS’ correspondant a notre téte CanOpen (ce fichier est

téléchargeable depuis notre site Web). Cliquez sur ‘Ouvrir’,

) Edition (E)

[. .E':r;;!sr:;]))l¢ Mo‘difler ‘))“Q Apercu ‘))l@ Simulation
DFE|50 DR (@ @(f ¥[8 @@ X[V |w

| Parametres systéme

Afficher (V)

Transférer
le projet

Bl

»\\[ W sureiler

))l

Options qx
Tyvpe dafficheur Ouvrir
Tupe dafficheus SR Regander dans: | (3 ILCANBK_204_compact ¥ 0@ E- & =1
Adficheur .
Périphériques enrd = CDILCAN EDS Mo de [atrbut [Valeur
Programmes logiques A
-~
Vidén/Fim Mes documents =
MDXB ECENE EcranE45
Eolice
HTE Complet Fra
Paramétres de périphérique
Bureau
Liste des périphérigues/automates
Périphérique/#utomate J g
Imprimanie Mes documents
Equipement d'entrée
Script E El
Piste £/5 Foste de travail
Serveur FTP =
Modem g Mom du fichier [ILcan_n v [ oww_ | e B
Module video Faworis igseau | Fichisrs de type: |EDShIes[‘ eds] v| [ Arnuler } | B
Opérations de pr i
L |mparter [ Supprimer ] [ Renommer } [ Exporter J [ Imparter ] [ Exparter J [ Fermer ]
< M | >
Bl Paramatres [ Adiesse |[BE Liste décra [[B3 Liste de sur | @ Dpnn@- Liste: | 98] Boite |
tanuel Menu Plein écran Simulation
AGP-3300L-CATM
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. . . ‘ y . z
e A partir de ce moment, le fichier .EDS’ est importé,
0 ) ditian ( Afficher (V) ¢ aval ) E A
Pareméties | 55| 2 Wodiier |>>[HQY Apercu |»@ Simulation |>>|yT Trensrer 55 PRy Sueilier |
de systéme ) ) le projet
DoE|5B8 D0 @ ¢ 2|8 @@ x| V[ - =
| Paramétres systéme 0 x| Affichew Options nx
Série GP3000 Series
Tupe d'afficheur . Conno
Tupe d afficheur Gestionnaire de catalogues -
R |
Afficheur
Périphériques enregistiés Infarmations sur le périphérique Mo de ['attribut I\u’a\eur
Programmes logigues
Marn procuit 1D produtt Fournisseur |D fournisseur M révisi Paramétre Waleur =
Yidéo/Film
EURDDR Clé de catalogue  moxh_Fin_17 EcranE/S
Pali -
A HTE Complet Francais | FEFB |Prnrfaca Mom produit MD%E
Paramétres de périphériaue IL C&N BK-TC 1000001 | Pheenis Contact WA ey
N . Mom fournisseur SEW-EURCDRIVE
Liste des périphénques/automates
Muméro fourniss. . |59
Périphérigue/&utomate Numéro révisi i
uméro révision |1 =
Imprimante Code d'ordre 8277311
Equipement dentrée Débits en baud (. 1000, 500, 250,125
Script Wersion EDS 40
Pilote E/S Description ECS MOX B
Créé par Mark Ziegler
derzsblb Crég 4 0411102003 1413 E
Modem Moclifie par EEMK/Biene MD B 2000(Zie) v
Module vidéa < i > < i | [
Opérations de périphérgue Opérations de catalogue
[ Importer J [ Supprimer ] [ Renommer ] [ Exporter ] [ Irmparter ] [ Exporter J [ Fermer ]
< il | ¥
@ Paramétres m Adesse | Liste d'écra \@ Liste de sur | @ Optice W Liste \@ Boile|
M anuel Plein écran Simulation
AGP-3300L-CATM
. B , . , A, .
e Cliguez sur ‘Fermer’, puis paramétrez le maitre CanOpen comme ci-dessous,

| w Lem ey Ll g | W =)

Configuration du maitre

Moeud actuel

CANopen master

Fabricant : Pro-face

Réw. : 10067
1D neewd : 127

Paramétres éseau | Aperu du raitement des erreurs | Configuration avancée de lobiet|

Configuration & travers le réseau Lors d'un événement de traitement des ereurs

d'un ezclave mandatory
Déhit en bauds

500 kbps ) Anéter tous les nceuds

Période SvHC globale [me) () Rétablir touz les nosuds
50 =

Traiter l'asclave

— : individuellement
iiph
lom Bit de wie global [rz]
— 200 |
TB 1 ~ g
=
DXE |
TE( 1
Temps dinhibition MMT [1/10ms)
50 |

Lo |

[ Annuler l
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e Cliguez sur ‘OK’, puis ajoutez un esclave comme ci-dessous,

Configuration réseau

b aitre
CANopen master 1D neeud - 127 =
Révw. . 10067 Débit en bauds : 500 kbps [ Corfiguration du mattre
Esclaves aszignés —
o} Marn produit R, Ohbliggatoire Slias Touche
L Ajouter esclave ] [ Supprimer ezclave [ Configuration de l'esclave
Périphériques enregistiés
Mo prociuit Fournizseur =1 Touche Infarmations surls péripherique
& ~
HTE 1C0 DMILP Proface 5 PFHTE_O01E IFEEIEE ety =
IL CAN BK-TC Phoenix Contact ILCAN_H CIé de catalogue | ILCAN_H )
MDXE SEwW-ELRODRIVE |1 mdsb P/ 17 [0 el I GAY BT 1
. Murméro produit 1000001
HTE Complet Francais Pro-face 4 Trancheuse £ b
Marm faurnisseur Phoenix Contact
Muméro fournizs... |84
Muméro révision 4
£ il | » || Code dordre 2718701 Fur 2.04 w
)4 ] [ Annuler
|
e Cliguez sur ‘Configuration de I'esclave’ pour paramétrer les échanges des données entre I'afficheur et le barreau
CanOpen,
i Configuration de l'esclave
Meeud actuel
IL CAN BK-TC Rév.: 4
Fabricant : Phoenix Contact ID noewd : 1
Paramétres | Traiternent avancé des emeurs | Configuration avancée de l'objet|
Objets disponibles du profil périphérique
Incex Paramétre Type de données | Accés
0x2401.1 1. Analog Input Range Unzigned16
0x2401.2 2. Analog Input Range Unsigned16 warite-only [rew]
Ow2401.3 3. Analog Input Range Unszigned16 warite-anly [ren]
0x2401.4 4. Analog Input Range Unsigned16 warite-only [rew]
0x2401.5 . Analog Input Range Unzigned16 warite-anily [rana)
0x2401.6 E. Analog Input Range Unszigned1E warite-only [raw]
(24017 7. Analog Input Range Unzigned16 warite-only (i)
0x2401.8 8. Analog Input Range Unszigned1E warite-only [raw]
Obijetz configurés 4 apper Supprimer le mappage Faramétre
Identité
= ”T CAN E,'K-TE = Tvpe de pénphérique
[=- Entrée
= TPDOD ox [0 o
o [0x6000.1] 1. Digital Input 3-Bit [BIT=3) = |— ]
[0+6000.2] 2. Digital Input 8-Bit (BIT48) (11D fourrisseur
[0x6401.1]1. Analog 2 Byte Input MwORD=1] .
- [046401.2] 2. Analog 2 Byte Input (WORDx1) b [ Code produt
- TPDO1 [ Muméra réwision
- TPDO2
- TPDD3 Restaurer
- TPDO4
. TEOOG L]
l Ok ] [ Annuler l
~WRDO0005.doc Version : 1.0 Page: 13/17
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§ Configuration de l'esclave

Moeud actuel
IL CAN BK-TC Rév. - 4
Fabricant : Phoenix Contact 1D hozwd ;1
Paramétres | Traitement avancé des emeurs | Configuration avancée de l'objet
Objets disponibles du profil périphérique
Index Paramétre Type de données | Accés
0x2401 1 1. Analog Input Fange Unzigned1&
042401.2 2. Analog Ihput Range Unzighed1B wirite-only [ranw)
0x2401.3 3. Ainalog Input Range Ungignedl& warite-only (e
042401.4 4, Analog Input Range Unzsigned1& wirite-only [ran)
0x2401.5 5. finalog Input Fange Ungignedl& warite-only (e
0x2401.6 E. Analog Input Range Unzsigned1& wirite-only [ran)
Ou2401.7 7. tinalog Input Range Ungignedl& write-only [rane]
042401.8 8. Analog Input Range Unsigned1B wirite-only [ree)

Objets configurés

4 apper

Supprimer le mappage

TFOOT

=) Sartie
=~ RPDON

[0+6200.1] 1. Digital Qutput 8-Bit [BIT=E)
[046200.2] 2. Digital Output 8-Bit [BIT=8)
[0x6411.1]1. Analog 2 Byte Dutput [w/0RD=1)
[0=E6411.2] 2. Analog 2 Byte Dutput [wW/ORDH1)

RPDO
RFODOZ
RFDOZ
RPOO4
RFDOS

|E2l

Paramétre
|dentits

Type de pérphérique
[ 1D fourniszeur
[ Code praduit

] Muméro révision

Restaurer

Lok | [ e |

Rappel sur I’échange des données entre un maitre CanOpen et un esclave :

Les données des modules de type entrées (T.O.R. ou analogiques) sont transmises de I'esclave vers le maitre dans des
blocs appelés TPDO. Les données des modules de type sorties (T.O.R. ou analogiques) sont transmises du maitre vers
I'esclave dans des blocs appelés RPDO.

Les modules de type entrées ou sorties (T.O.R. ou analogiques) ont comme image des objets. Chaque objet posséde un

index et un sous-index.

Vous devez donc mapper des objets (index et sous index) dans les TPDO et les RPDO pour créer une table image des
entrées / sorties (T.O.R. et analogiques).

La normalisation du CanOpen vous impose d'utiliser des objets spécifiques pour chaque module (vous ne pouvez pas
inventer les adresses des index). Vous trouverez dans la page suivante les objets que vous devez utiliser pour les
entrées T.O.R. (Digital Input Objects), les sorties T.O.R. (Digital Output Objects), les entrées analogiques (Analog Input
Objects), les sorties analogiques (Analog Output Objects)

~WRDO0005.doc
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Digital Input Objects

Index Object Code MName Data Type Category
G000h Array Read Input 8-hit Unsigneds C: Dl

6005h War Global Int. Enable Dig. Boolean 8]

6006h Array Int. Mask Any Change &8-hit Unsigneda O

G6100h Array Read Input 16-hit UNSIGNED1G 8]

6106h Array Int. Mask Any Change 16-bit UNSIGNED1G 9]

6120h Array Read Input 32-hit UNSIGNED3Z 8]

6126h Array Int. Mask Any Change 32-bit UNSIGNED3Z2 8]
Digital Output Objects

Index Object Code MName Data Type Category
6200h Array Write Output 8-Bit UNSIGNEDS C: DO
6206h Array Error Mode Qutput 8-Bit UNSIGNEDS 8]

6207h Array Ermror State Output 8-Bit UNSIGNEDS 8]

6300h Array Write Cutput 16-Bit UNSIGNED16 O

6306h Array Error Mode Qutput 3-Bit UNSIGNED16 8]

G6307h Array Error State Output 5-Bit UNSIGNED16 O

6320h Array Write Output 32-Bit UNSIGNED3Z 8]

G32a6h Array Error Mode Qutput 32-Bit UNSIGNED3Z 8]

6227Th Array Error State Qutput 32-Bit UNSIGNED32 9]
Analog Input Objects

Index Object Code MName Data Type Category
G5400h Array Read Analog Input 8-Bit Integerd 8]

G401h Array Read Analog Input 16-Bit Integer1G C: Al
Analog Output Objects

Index Object Code MName Data Type Category
G6410h Array Write Analog Output 8-Bit Integerd 8]

G411h Array Write Analog Qutput 16-Bit Integer1G C:AD

Dans notre application, vous devez mapper :

L’index 6000 / sous index 1 et I'index 6000 / sous index 2 pour récupérer les 16 entrées T.O.R. Cela doit étre
mappé dans un TPDO.

L’index 6401 / sous index 1 et I'index 6401 / sous index 2 pour récupérer les 2 entrées analogiques. Cela doit
étre mappé dans un TPDO.

L'index 6200 / sous index 1 et I'index 6200 / sous index 2 pour piloter les 16 sorties T.O.R. Cela doit étre mappé
dans un RPDO.

L’index 6411 / sous index 1 et I'index 6411 / sous index 2 pour piloter les 2 sorties analogiques. Cela doit étre
mappé dans un TPDO.

Avertissement :

Vous devrez peut-étre supprimer le contrdéle du maitre au démarrage en décochant les cases ‘ID fournisseur’,
‘Code produit’ et ‘Numéro révision’.
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— PHOENIX-CONTACT —

e Afin de mettre a jour les valeurs des entrées analogiques, vous devez modifier les paramétres de communication
du PDO comme ci-dessous,

bile:

Configuration TPDO

EoX

Faramétre de communication POO

loppee @2 zmereamm: Type de tranzmizzion POO rézultant

) Azwnchione cyclique 1

Taux de cycle SYHC
(¥} Synchrone cycligue |

1 ¢l

w

i Temporizateur d'événement [msz]
) Evénement asynchrone

2 | |

—] ) Evénement asynchrone Tempz dinhibition (110 mz]

(zelon | profil du périphérigue) | |

D
[d
[
[0
[ OF. l [ Annuler
D

e Avec une Al2/SF, comme dans notre application, les deux voies sont en 0-10V par défaut. Il est possible de les
paramétrer en 4-20mA. Pour cela vous devez vous rendre dans l'onglet ‘Configuration avancée de I'objet’ et
saisir la valeur 800A (en héxa.) dans I'index 2400 / sous index 1 pour la voie 1,

§ Configuration de l'esclave

Meeud actuel
IL CAN BK-TC Rév. : 4
Fabricant : Phoenix Contact 1D noewd < 1

FParamétres | Traitement avanceé des eneurs | Configuration avancée de I'objet

Recherche d'abjst Filtre: de type d'objet
I:I p——— [ Mappable LectureS'eu.Ie Zone de c:orqmunic:ation
Paz mappable Lecture-écriture Zone de fabricant
EcritureSeule [] Zone de profil
Activer Inclex Paramétre Valeur Par défaut | Type de données | Accés
Mo 0x2001.3E | Digital Inputs Latch State (8 bits) 62 255 0xFF Unszigneds read-write
Mo 0x2001.3F | Digital Inputs Latch State [8 bitg] 63 255 0xFF Unsignedd read-write
Mo 0x2001.40 | Digital Inputs Latch State [8 bitg] 64 255 0xFF Unsignedd read-write
Mo 0x2400.00 | Mumber of Elements 8 8 Unsignedd read-only
_ I 00.01 | 1. Analog Input Range g g
Mo 0x2400.02 | 2. Analog Input R ange 1] 1] wirite-only
Mo 0x2400.03 | 3. Analog Input R ange 1] 1] Unsigned1 & wirite-only
I Mo 0x2400.04 | 4. Analog Input Range 0 0 Unzigned1 & write-only
Mo 0x2400.05 | 5. Analog Input R ange 1] 1] Unsigned1 & wirite-only
Mo 0240006 | 6. &nalog Input Range 0 1} Unzighed1 & wirite-only
Mo 0x2400.07 | 7. Analog Input R ange 1] 1] Unsigned1 & wirite-only
Mo 0x2400.08 | 8. Analog Input R ange 1] 1] Unsigned1 & wirite-only
Mo 0x2401.00 | Mumber of Elements 8 8 Unsignedd read-only
Mo 0x2410.00 | Mumber of Elements 8 8 Unsignedd read-only
Mo 0x3000.00 | 140 Reconfigure 1] 1] Unsignedd read-write 2
_ < ¥
[ ()8 l l Annuler ]
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— PHOENIX-CONTACT —

e Vous trouverez ci-dessous le paramétrage pour récupérer les entrées de maniére individuelle : ‘Représentation
des données’ = Bit.

Configuration de l'esclave ._ E|E|
Mioeud actuel
IL CAN BK-TC Rév.: 4
Fabricant : Phoenix Contact 1D hicewd < 1
Paramétres | Traitement avancé des emeurs | Configuration avancée de l'objet
Objet: dizponibles du profil pénphénque
Inces: Paramétre Type de données | Accés ]|
1. Analog Input Flange Unzigned1E wwarite-anly [r 1
(w2401.2 2. Analog Input Flange Unzigned1E waribe-anly [r’
Qw2401.3 3. Analog Input Flange Unzigned1E waribe-anly [r’
(w2407.4 4. Analog Input Flange Unzigned1E waribe-anly [r’
< | & i
Obijets configurés [ M apper ] [ Supprimer le mappage Paramétre =
= IL CAN BE-TC ~ . . i
5 Entiée — Représentation des données B
= TRDON Bit 2z
: 0.1] 1. Digital Input 8-Bit  [BIT =8
[0x6000.2] 2. Digital lnput S-Bit [BIT=E]
[0x5401.111. Analog 2 Byte Input [WORDx1] Type de dorness d'objet
[0xE401.2] 2. Analog 2 Byte Input PWORD=R1] Unsigneda
TRDOT
TRDOZ
TRDOZ
TRDO4
TRDOS -
TEMIR v |
L
I 0k I [ Annuler ] i
)
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