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Inline — plus qu'un systéme E/S standard
Des fonctions pour plus d'options

Avec le systeme Inline, Phoenix Contact a
créé un systéme modulaire a modules d'auto-
matisation pour de trés nombreuses applica-
tions. Que ce soit dans une armoire de com-
mande ou dans un coffret de raccordement :
assemblez les fonctions d'automatisation
requises selon vos souhaits. Vous réalisez éga-
lement de trés nombreuses applications au-
dela des fonctions standard avec nos modules
fonctionnels du systéme d'automatisation
modulaire Inline. Vous avez le choix entre
mesure de température, génération et saisie
d'impulsion, positionnement point-a-point et
régulation de la vitesse pour ne citer que quel-

ques exemples.

Clip Project vous aide a monter facilement
votre station Inline par simple clic ; les modu-
les d'alimentation ou les tétes de station éven-
tuellement nécessaire sont automatiquement
rajoutés grace a la fonction d'autocorrection.
Vous obtenez ainsi une solution sur mesure
pour votre domaine d'application individuel —
flexible et ouvert a tout moment a de futures

idées !

Vous trouverez ci-aprés une dizaine d'exem-

ples illustrant la fonctionnalité d'Inline.
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1. Positionnement point-a-point
pour les réglages de format automatisés

Les commandes de positionnement IB IL INC
et IB IL SSI sont congues pour le position-
nement point-a-point selon le principe
marche rapide / marche lente.

Avec ces modules Inline, des taches de
positionnement simples peuvent étre réali-
sées de maniere économique, telles que le
positionnement de systemes de manuten-
tion et d'outils.

* La réalisation de taches de positionne-
ment décentralisées réduit les codts de
programmation

» Des méthodes de compensation en
option augmentent I'exactitude du
positionnement et la répétabilité

IBIL INC ou IB IL SSI

Pos. d'arriv.
Codeur incrémental
| ou

absolu

Message
« objectif
atteint »

I]b..-

IB IL SSI-PAC IB IL INC-PAC * Acquisition de position via codeur incrémental

Réf. 2861865 Réf. 2861849 ou absolu avec interfaces SSI

« Positionnement d'axes circulaires et linéaires

3 entrées TOR fin de course/commutateur de
référence
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2. Genération d'impulsion
pour la commande des vannes

IB IL PWM/2

Durée d'imp.

Etat de la
sortie

Avec le bloc de jonction PWM Inling, il la définition de la vitesse pour le
est possible de générer des séquences redresseur de fréquence.

d'impulsion a frequence modifiable, une o ne résolution élevée des valeurs

durée d'impulsion ou de période varia-  caractéristiques de signal permet un
bles, ou encore des impulsions uniques  réglage optimal

a durée d'impulsion réglable. e )

i o * La génération simultanée de deux
D'autres domaines d'application sont séquences d'impulsion différentes
par ex. le pilotage de relais statiques avec un seul bloc de jonction apporte
pour la commande de température ou  un gain de place

IB IL PWM/2-PAC  Deux voies indépendantes

Réf. 2861632 * Fréquence de sortie max. 50 kHz
(sortie 5 V), 500 Hz (sortie 24 V)

* Intensité de sortie max. 10 mA
(sortie 5 V), 500 mA (sortie 24 V)
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3. Régulation de la vitesse
pour le réglage du projecteur

Avec le régulateur de vitesse Inline, il
est possible de faire fonctionner des
moteurs CC aussi bien avec que sans
balais dans les modes de fonctionne-
ment régulation de couple, régulation
de vitesse et positionnement point-a-
point avec régulation de position.

Le régulateur de vitesse entierement
numérique constitue une alternative
économique dans toutes les applica-
tions de la plage de puissance jusqu'a
450 W.

I
e |
ry
€ |
e}
ic |
e |

§

IB IL EC AR 48/10-PAC
Réf. 2819587
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 Aucun réglage du potentiométre
externe n'est nécessaire

« Différents types de boucles d'asser-
vissement des valeurs réelles garan-
tissent la flexibilité

* Des fonctions de protection inté-

grées minimisent les temps d'immobi-

lisation

» Un outil logiciel permet une mise en
service rapide avec diagnostic

Tournevis

* Tension du moteur max. 48 V

 Courant permanent et courant de pointe max. 10 A

« Raccordement possible de moteurs DC et EC

* Fonctionnement séquentiel de 2 moteurs DC possible




4. Saisie de I'impulsion
pour la surveillance des régimes

IBILCNT

Téte de station

S

SR

Roue dentée arotor Engrenage
Le module de comptage Inline assure l'acqui- :'.;["‘i Y B
sition et le traitement des séquences d'impul- .
sions rapprochées fournies par des capteurs. '
Les modes de fonctionnement au choix sont :
mesure de fréquence, mesure du temps,
comptage d'événements et générateur
d'impulsions. Les différents modes de fonc-
tionnement apportent d'autres possibilités
d'application comme par ex. le comptage du

nombre de piéces lors de I'emballage.

* Une sortie intégrée permet une réaction
rapide indépendante des bus

 Un enchainement logique Source-Gate en
option permet une adaptation souple a

I'application
i
1 r of
IB IL CNT-PAC * Fréquence d'entrée max. 100 kHz
Réf. 2861852 e Comptage Dual 24 bits

 Résolution 2 ps, 2 ms et 10 ms pour la mesure du temps

PHOENIX CONTACT 7



5. Regulation de la tempeérature
dans la technique des matériaux plastiques

Similaires a des régulateurs intégrés avec écran d'affi-
chage, les IB IL Tempcon 300 entreprennent de
maniére autonome la régulation de procédés thermi-
ques. A la place de l'interface utilisateur colteuse, les
régulateurs a plusieurs voies selon le principe modu-
laire présentent une interface de terrain économi-
que, qui permet au systeme de commande de la
machine d'accéder directement au régulateur.

Les régulateurs a plusieurs voies Tempcon

* s'integrent de maniere optimale pour ['utilisation
de l'appareil,

« chargent des recettes différentes souples
* et diminuent ainsi les codts.

IB IL TEMPCON 230 V/400 V AC
Téte de station 300 UTH

i

IB IL TEMPCON 300-RTD-PAC B IL TEMPCON 300-UTH-PAC - Controleur de process a six voies (RTD) ou huit voies

Réf. 2819668 Réf. 2819671 (UTH), extensible par module sur 30 boucles d'asservisse-
ment

 Régulateur PID en tant que régulateur deux points, trois
points, régulateur de moteur pas a pas

 Auto-optimisation automatique

« Temps de cycle par régulateur réglable jusqu'a min. 200 ms
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6. Pesage des matieres premieres
dans le domaine des procéedés industriels

IBIL24 IBILAI2- IBIL

Téte de station DO 8 HART SGI 2/F

..-. "' | I =

Le module d'entrée de signal DMS
analogique se caractérise par une
acquisition de signaux tres rapide et
extrémement économique de jauges
de contrainte. C'est pourquoi il con-

vient tout particulierement aux appli-

cations de régulation et de mesure
pour lesquelles le poids doit étre saisi
rapidement et efficacement.

IB IL SGI 2/[F-PAC
Réf. 2878638

e Un courant d'alimentation des cap-
teurs plus élevé (charge > 60 Ohms)
pour le raccordement paralléle de
jusqu'a 4 prises de mesure permet
d'économiser sur les codts d'instal-
lation et de programmation

» Raccordement fiable du blindage sur
la carte qui protége les sensibles
signaux DMS contre les perturba-
tions électromagnétiques

* Module d'entrée analogique pour

jauges de contrainte
« 2 entrées de signaux DMS analogiques
 Raccordement a 4 et 6 fils
e Temps de conversion rapide (1 ms)
« Synchronité du bus (temps de cycle < 10 ps)
* Mémoire des valeurs de pointe
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7. Saisie des temperatures
dans la climatisation

Immunité aux interférences élevée et saisie économi-
gue de capteurs de température a résistance qui per-
mettent |'utilisation du IB IL TEMP 4/8 RTD dans des
environnements comme la domotique ou les installa-
tions industrielles, dans lesquels les courants de com-
pensation peuvent causer typiquement des perturba-
tions.

 Appareil robuste garantissant une grande fiabilité
grace a des entrées de signaux insensibles

 Densité des voies élevée permettant une
acquisition des signaux efficace avec un gain
de place

~ IBILTEMP
Téte de station 4/8 RTD

(]

a ) 4

Cabine 1 Cabine 2 Cabine 3

IB IL TEMP 4/8 RTD-PAC * Module d'entrée analogique pour des
Réf. 2863915 résistances résistives a la température (RTD)
* 4/8 voies

 Raccordement a 2 ou 3 fils
 Représentation des valeurs mesurées 16 bits
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8. Sortie de valeur analogique
pour le pilotage de vannes d'asservissement

Le module de sortie analogique Inline 1B IL AO 4/8/
U/BP-PAC ne fournit pas uniquement des signaux
el e de sortie unipolaires et bipolaires, mais présente
BILAI BILAO également un comportement en coupure particulie-
Téte de station  4/EF 4/8/U/BP rement rapide et défini, ce qui peut par ex. étre de
grande importance dans les commandes de vannes.

Avec des entrées différentielles, le 1B IL Al 4/EF
saisit trés rapidement et en synchronisme avec le
bus toutes les valeurs analogiques standard.

A a

ALibrement configurable par voie ce qui permet
une utilisation flexible et économique

» Comportement en coupure défini qui commande
les vannes de maniére fiable méme en cas de pan-
nes de secteur

+10V
Potentiometre linéaire
IB IL AO 4/8/U/BP-PAC IB IL Al 4/EF-PAC IB IL AO 4/8/U/BP-PAC
Réf. 2878036 Réf. 2878447 * Module de sortie analogique pour signaux de tension

* 4/8 sortie (avec/sans multiplexage PD)

« Tensions unipolaires et bipolaires

IB IL Al 4/EF-PAC

* Module d'entrée analogique pour intensité et tension

» Entrées différentielles a raccordement a 2, 3 et 4 fils

» Temps de conversion rapide sans multiplexage (1 ms)

« Saisie de valeurs analogiques en synchronisme avec le bus
(temps de cycle < 10 ps)
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9. Commande de moteur pas a pas
pour une manipulation dans la biotechnique

Le module Inline IB IL PWM/2 entraine une impul-
sion électrique pour la commande des amplifica-
teurs de moteurs pas a pas. La commande des @
moteurs pas a pas présente des avantages face aux _ - | &
servomoteurs a courant alternatif, particulierement : - . P —
lorsqu'il s'agit de I'automatisation de séquences de
déplacement qui requiérent des moteurs électri-
ques avec des performances au-dessous de 500 W.
e Moteurs et variateurs pour moteurs économiques
» Co(t moins élevé pour le paramétrage
et la programmation
« Installation simple et économique grace a la
technique 24 V
« Accélération plus rapide lors de la reprise a par-
tir de l'arrét

Téte de station IB IL PWM/2

AL LT L |

LIGIGIG ALY )
RINIGILIGIT

AL

IB IL PWM/2-PAC * 1 voie pour la commande de I'amplificateur de
Réf. 2861632 puissance des moteurs pas a pas
» Geénere le signal impulsionnel et de direction
* Fréquence de sortie max. 25 kHz
(sortie 5 V), 500 Hz (sortie 24 V)
* Intensité de sortie max. 10 mA (sortie 5 V),
500 mA (sortie 24 V)
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10. Commande de station de pompage
dans la gestion des eaux

Avec le IB IL Al 2/HART, il est possible
d'utiliser deux entrées analogiques isolées HARL T

galvaniquement, ouvertes aux differents BILAO IBILAI2-
ILC 350 ETH 4/8/U/BP HART IB IL RS485/422

bus de terrain, avec communication
HART et supportées par FDT, optimal
pour les capteurs HART dans les installa-
tions de procédés industriels et de ges-
tion des eaux.

* Supporté par FDT pour une confi-
guration plus facile des capteurs
HART qui réduit les codts de mise en
service

* A combiner notamment avec
Profinet, Interbus, Profibus.

Le module Inline de communi-
cation IB IL RS 485/422 per-
met le raccordement d'appa-
reils avec des interfaces série
comme par ex. une impri-
mante et un scanner sur une
station Inline. Pour des applica-
tions dans le domaine de la ges-
tion des eaux/traitement des eaux
usées, le systeme télécommande
« ReSy » (Remote System) fonc-
tionne avec le protocole RS 485.

* Des protocoles déja intégrés réduisent
considérablement les colts de program-
mation

* Les appareils équipés d'interfaces série
sont intégrés facilement et de maniéere
optimale a la solution d'automatisation.

Groupe de secours

IB IL AI2/HART-PAC IB IL RS 485/422-PA IB IL AI2/HART-PAC

Réf. 2862149 Réf. 2861933 * 2 entrées différentielles analogiques pour capteurs actifs/passifs
« Entrées a isolation galvanique

« Représentation des mesures 16 bits

« Supporté par FDT avec assistance HART pour scan

IB IL RS 485/422-PAC

* Débit max 38,4 kBauds

e Tampon de réception de 4 Ko et tampon d'émission de 1 Ko
* Nombre de bits de données, de bits stop et parité réglables
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11. Saisie des tempeératures et
regulation de l'afflux
dans la confection de cartonnages

| | LB PB Al4 AO2

Le module Inline Block 1O ILB PB Al4 AO2

analogique aux multiples talents peut sup-

porter des applications complétes. —
Comme dans ce cas pour la confection de

cartonnages, il est possible par ex. de sai-

sir les températures, de mesurer les hau- Regulation de I'afflux de colle |
teurs de remplissage et de réguler I'épais- Reguler I'epaisseur des couches

~ Mesurer le diamétre des rouleaux de carton

seur des couches. D'autres exemples de Mesurer [¢paisseur
. o . Viesure e

domaines d appllf:atlon sont les machines : ot

d'emballage, les états de test moteur, les .

stations météorologiques etc. _ - lation de séchage

* Egalement fiable dans des environne-
ment soumis aux perturbations électro-
magnétiques, grace a des entrées
découplées galvaniquement

» Grande précision lors de la saisie des
températures, grace a un raccor-
dement a 4 fils @ S

» Bonne tolérance aux erreurs,
gréce a des entrées courant pro-
tégées contre les surcharges

* Facilite la detection des defauts, gracea
des signalisations de diagnostic précises w' i

ILB PB Al4 AO2 * PROFIBUS DP/VO0

Réf. 2878874 « 4 entrées différentielles analogiques ou
. 4 entrées RTD

« 2 sorties de signaux analogiques

» Raccordement a 2, 3 et 4 fils

* Représentation des mesures 16 bits

e Temps de filtrage réglables

« Alimentation des capteurs intégrée
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ILB IB Al4 AO2
Réf. 2878777

Surveillance de la
temp. des batteries

12. Valeur de consigne et
mesure tension différentielle
Surveillance de groupes de secours

ILB IB Al4 AO2

Valeur de consigne du
courant de charge

Mesure différentielle
des tensions cellulaires

Mesure du courant de
charge différentiel

i

Le module Inline Block IO ILB IB Al4 AO2
analogique aux talents multiples peut
supporter des applications complétes.
Comme ici, dans le cas de la sur-
veillance d'un groupe de secours, il est
possible par ex. de mesurer des ten-
sions différentielles, de saisir des tem-
pératures et de donner des valeurs de
consigne. D'autres exemples de domai-
nes d'application sont les installations
de climatisation dans les immeubles, les
installations d'énergie éolienne, les ins-
tallations d'alimentation en énergie etc.

¢ INTERBUS

« 4 entrées différentielles analogiques ou
4 entrées RTD

« 2 sorties de signaux analogiques

 Raccordement & 2, 3 et 4 fils

 Représentation des mesures 16 bits

e Temps de filtrage réglables

« Alimentation des capteurs intégrée

i

e Egalement fiable dans des environne-
ments soumis aux perturbations
électromagnétiques, grace a des
entrées découplées galvaniquement

e Grande précision lors de la saisie des
températures, grace a un raccorde-
ment a 4 fils

e Bonne tolérance aux erreurs, grace a
des entrées courant protégées con-
tre les surcharges

« Facilite la détection des défauts, grace
a des signalisations de diagnostic précises
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